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SST D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagchnicznej (SST) as wymagania ogdllne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigrrRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, dla poszczegdinych asortymentow
robét drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcty calad¢ techniczno-aytkowa (droga)
albo jego czé¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dhugas¢ mostu - odlegiet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginee].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdpa ruchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizé&ana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowezujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych,zgty do
notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbiorow
robot, przekazywania poletei innej korespondencji technicznej paoizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszko¢erenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczony przez Zamawizgo
Inspektor nadzoru, 0 wyznaczeniu ktérego poinforiaoyvjest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowestiét i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbathikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygtionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wyligze szkicOw iew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ktyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo, nieztdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwihzanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezne do wykonania robdt, zgodne z dokumeimtapjojektove
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipnegniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadbdra dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstwzshtych do przejmowania i rozktadania ob@n od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.



a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&edaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga se miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozt@nie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sdga do wyréwnania nierdwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stica do przenoszenia ohgén od ruchu na podie. Podbudowa nie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podida. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdownymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediveienia przenikania castek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunialdka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowamapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgoddd - zgodndéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedli
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uadlzen chronicych ludzi isrodowisko przed uatliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26.Pobocze - o&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapdbw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.27.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podiare ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pealidezaca bezpérednio pod nawierzchsj ulepszona w
celu umdliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawsazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzxdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aguania drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geormiygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemefriodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad
droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMsktadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upondlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomicdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padttaj, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.



1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimgdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukciji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee czsé¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dregja ruchu pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inme drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - e¢& przedsiwziecia budowlanego, stanowga odebng calds¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkiowych. Zadanie mi@ polega na

wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodtioz dokumentag projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowe] i dwa katypEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa opracowana przez jedagsiijektovy sktada si z nas¢pujacych czsci:
Czesci opisowey;
Czesci rysunkowej;
Przedmiaru rob6t wraz z aaknikami;

- Szczegotowych Specyfikacji Technicznych.
Oferent w trakcie pogpowania przetargowego ma #lizvo$¢ wgladu do dokumentacji projektowej znajdogj
sie w posiadaniu Zamawigego.
Dokumentacja opracowana przez Wykonawoedzie zawierd wykaz zawierajcy spis dokumentacji
projektowej, ktég Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.2.a. Dokumentacja Projektowa spglzona przez Wykonawc

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacjyhierowi nas¢pujace elementy dokumentacji technicznej:
- Projekt organizacji ruchu na czas wykonania robét;
- Projekt wykonania i zabezpieczania wykopoéw;
- Plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczs¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich $
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejngé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@nych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bleddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoi Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deoyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fhie s, wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatis zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti&i docelowe, od kt6rych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli musz
wykazyw& zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektovs lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialty zostarasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisiniejcych obiektow
(jezdnie, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneaadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okres
trwania realizacji kontraktu,zado zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét oraz do zimeweigzymania drogi
zgodnie z zasadami ériezania i zwalczanidliskosci.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiytnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zawem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. \lézrasci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i kzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtajw ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni statle warunki widoczeciow dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetléw bezpiecazestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez Ayniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecla utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia i utrzymania terenu budovey podlega odbnej zaptacie i przyjmuje &i ze jest
wiaczony w cen kontraktowy.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezéub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopérégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bhdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dra sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoearem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazyicia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robét bda miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatldwsr@dowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaikaiczeniu robot ich szkodlivés
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych materiatdw od
wiasciwych organéw administracji patwowej.



1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiad@ldsych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemningtdlacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamia rozpoczcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczmviadomi Irkyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dzialania wzakua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
spos6b powodyggy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlaskad i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéa sie do ustawowych ogranicéenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatébw i wypassnia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszetkgzlzdne zezwolenia
i uzgodnienia od wikziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kadym
takim przewozie &dzie powiadamiat lizyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaly usete z terenu budowy. Pojazdy powoglig¢ nadmierne obeienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadizie
odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnpoleceniami liayniera/Kierownika
projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycxych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegélngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nédsipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywal wszelkie ugzlzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpiearstwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafjaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robot od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowinno by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej eleménly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocaé roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovee or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorews jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posteeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalizie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgtu,
materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem rob6t i w sposélagly bedzie informowd
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wif§iem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekonkretne normy i przepisy, ktére spethiaajp
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammwi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnosggsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewe®jrowny lub wyszy poziom wykonania fi
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich ggizenia i pisemnego zatwierdzenia przezyhiera/Kierownika
projektu. Ré@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawgi przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiedowy lda uwazane za wiasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, trynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiaym i Wykonawea ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o ktog nalery zwiekszy¢ cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiaicego
Nie dotyczy.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawyriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegotowe
informacje dotycgce proponowanegérodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak réwnig
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badaw celu wykazania,ze materialy uzyskane
z dopuszczonegarodta w sposob goty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowkzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekcji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw adniamgtpaistwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchy materiatéw, dziemwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyela wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odkladavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zone
w miejscu wskazanym przezzymiera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych roboét,znte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialtdw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamdkonuje
na wlasne ryzyko, licc sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem



2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Wykonawca powiadomi liyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najep 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iadgmaganych
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nmie by¢ pézniej zmieniany bez
zgody Irzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdy dula one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadya §akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatogdabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébaterialdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw
pod wzgkdem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzatl inspekcjwytworni, musza by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dogp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjbt,

c) Jeeeli produkcja odbywa e w miejscu nie nalmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.

2.7. Materiaty z rozbiérki

Wszystkie materialy stanowde wartd¢ uzytkowa pochodzce z rozbiorki staj sic wkasndgcia Inwestora.

Materiaty stanowice wartd¢ uzytkowa, nadag sie do powtdérnego wbudowania Wykonawca zobxpany jest
posegregowd ztozy¢ i zabezpieczy na placu budowy.

Materiaty, ktére nie stanowiwartcsci uzytkowej, Wykonawca zobowrany jest zagospodaroiwe swoim zakresie.
W przypadku gdy Wykonawca pozbywa snateriatow z rozbiorki, to miejsce wywozu powinlog potwierdzone
przez przedstawiciela prawnie funkcjomggo wysypiska lub firmy zajmagej sk utylizacp odpadow
przemystowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowazany do uywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot. Sper uzywany do rob6t powinien lyzgodny z ofett Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgkdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaarzgcii robot,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej
dokumentach, spegk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistdmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien kyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotyseymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboruzyska jego akceptagj
przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niggluszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicirodkdédw transportu, ktdére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.



Liczba srodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dirg/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziam umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédabspetnid wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiaianych parametréow technicznycrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego mytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na biegaco, na wiasny Kkoszt, wszelkie zanieczyszczenia,kagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, daZgodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym piéggkonawe; oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyézew planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamsunéte przez Wykonawge
na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lyznaczenia wysokai przez Iryniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementonot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoway SST, atake w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatéw i
robdt, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatow swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzarn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny ldywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytydoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liayniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jak@i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okg&¢, zamierzony sposob
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gamdupcy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaebot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbéb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robat,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaleiy wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastiego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badg,

- sposob oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizma
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehrologicznym,
proponowany sposob i foprzekazywania tych informacji tgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozieraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeduitia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedarpomiardw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wayzania mieszanek iwykonywania
poszczegolnych elementdw robot,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazom
jakosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne
do pobierania probek i balanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéh czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny,
aby zapewri wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotycacych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. deli niedocigniecia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatéw i dépuje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki eda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek eda dostarczone przez Wykonawci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przeVykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagtizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostagorzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiareda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi lkyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistepimie
ich wyniki do akceptacji liayniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwargaWykonawca i producent materiatdw powinien udziefiu
niezkzdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagqz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtzie ocenid zgodngé¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wlasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc
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Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatéw i prowadéi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swéj koszt. d&i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatéw i robét z
dokumentagj projektows i SST. Maze réwnie zlecic, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi oksenymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodng&i z:

— Polslky Normy lub

— aprobaj technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie s

objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktoére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, ida partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrmbpowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy aack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnoza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy e¢bla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ctdska stibowego. Zapisy da czytelne, dokonane trwat
technila, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdmida oznaczone kolejnym numerem g&anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofki harmonograméw robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatlow, pobierania prébek oraz wyniki przegadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydadb przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowani&. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

6.8.2. Ksiizka obmiaréw
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Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementow
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposéb eigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badé/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robdét. Winny lyudosgpnione na kade
zyczenie Iityniera/Kierownika projektu.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do ksizki obmiaréw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaczenia wszystkich robot. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztcscia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugaici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;j.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako dtugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,elda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnédnym wymaganiom SST dizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob aglty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,abze w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ kda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetlnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zahcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi kaacowemu,
d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukggakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak nt
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolgdi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robét
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér koncowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kitowego robét

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobdt w odniesieniu do ich foi, jakadsci
i wartoici.

Caltkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoniem na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbior kacowy robét nasipi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamjaveigo w obecndi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhlajaca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przedtazonych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robo6t z
dokumentagj projektowy i SST.

W toku odbioru kacowego robét komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét
zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét gegowych lub robo6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru kmowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jakag¢ wykonywanych robét w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru kmowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbionic&ego robot jest protokédt odbioru dapwego roboét
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.
Do odbioru kdcowego Wykonawca jest zobawany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata spormdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamentdw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batidaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom urzdzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego néigldbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wige wyznaczy ponowny termin odbiorukmowego robét.
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzunahcych wyznaczy komisja.

Nookrown

8.5. Odhiér ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanychtrabdzanych z usumtciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbio6r kcowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarove ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstawy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgedniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projeké.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkdw i transportu na teren
budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w w/w. dokumentach, a niewyszczeg6lnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz statezeniem kopii projektu hgnierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z postpu robdét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzeir obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
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(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z fdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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SST D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaojhtecznej (SST) & wymagania dotyexe wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekumadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigiRosielnej

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgpgowe] zgodnie
z Dokumentagj Projektovs i obejmup :

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokovego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

C) wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych,

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochromh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f) wykonanie pomiarow bigacych w miae postpu robdét,

g) wykonanie aktualizacji powykonawczej zasobu mapaweg

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™L.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i reperéwaobych naley stosowd pale drewniane z gwdziem lub
trzpienie stalowe, stupki betonowe albo rury mesed® dtugdci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granidét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzjestosowa paliki drewnianegrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugmo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m.

~Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
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- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénej pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadiujacymi Instrukcjami GUGIK .

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prxepd Zamawiajcego dane zawierge lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamaw@gjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza nasipstwa niezgodni wykonanych rob6t z dokumentacprojektova,
niniejszymi SST oraz zmianami wprowadzonymi w rdefivczasu przez hyniera/Kierownika Projektu.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wadnzyniera/Kierownika Projektu o wszelkich colach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i kureperéw roboczych. Bdly te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweja szgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera/Kierownika Projektu.
Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nie powinngt kzmieniane przed pogfjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatle, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera/Kierownika Projektu, zostan
wykonane na koszt Zamawiagpgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera/Kierownika Projektu oznaczae roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez tiyniera/Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera/Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatizer czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidtowej realizacji robot nate do obowizkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhazane do punktéw pomocniczych, paobdmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odle§topomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezexprzekracza
300 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegid miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 300 metréw. Repery robocze nglezalazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych.admonych w gruncie w sposob wyklucm)j osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera/Kierownika Projektu.
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Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojrn. Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawiergie wyrane i jednoznaczne okdlenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo .

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ odpowiednich pali lub trzpieni stalowych, ktéryabunicie jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robottapasie odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granioob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:
a/ wyznaczenie kragdzi jezdni i pobocza,
b/ wyznaczenie kragdzi nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu ,
¢/ wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych saaikonturow) nasypow i wykopow w przekrojach p@wznych
(tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych),
i powinno by wykonane zgodnie z dokumentagprojektows oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét zaakceptowanyz preyniera/Kierownika Projektu .

Do wyznaczenia kragdzi jezdni naley stosowad szpilki stalowe a do wyznaczenia poboczy palikvaniane.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosow@ w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghbszych ni 1 metr. Odleghee

miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odlegldé¢ ta

€0 najmniej powinna odpowiad@&dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie warstwy wyréwnawczej nawierzchni oraz
nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentgmjojektova. Konieczne jest profilowanie przekrojow
poprzecznych we wszystkich punktach gtéwnych trasz innych dodatkowych punktach zaakceptowanyaezr

Inzyniera/Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoimit’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley
prowadz¢ wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) .

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-0000W@/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@dnagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiar6éw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geoyinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogd6lne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
wykonanie pomiaréw biacych w miae postpu robot , zgodnie z dokumentagirojektovy ,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatgdaejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1
2
3
4
5.
6
7
8
9.
1

0.

11.
12.
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. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GE#J1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryzadggci uzbrojenia terenu, GUGIK

Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne fogeaficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z jmiejszymi
Zmianami).

PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminalogi

PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazekré&slenia.



SST D -01.02.01 USUNJCIE DRZEW | KRZEWOW
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtécznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwizanych z usugciem drzew i krzewow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigiRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zeanych z usurciem drzew i
krzewéw, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagani®iog”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyseze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Sprat do usuwania drzew i krzewow

Do wykonywania robot zwzanych z usurciem drzew i krzewbw nahy stosowa:
- pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew,
- samochody — wywrotki,
- dzwigi
4. TRANSPORT

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozt transportem samochodowym w miejsce sktadowania.
Pnie ledace wlasnécia Zamawiajcego przedstawigge wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany,
meblarski itp.) powinny by/transportowane w sposob nie powadyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewow

Teren pod budogvdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony z drzew i krzewow.

Zgoda na prace zwdane z usurciem drzew i krzewdw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych gryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawa#id czgsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie prze&ta@s.

W miejscach nasypow teren naleoczyécic¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty si na gébokasci do 60
cm ponkej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona dmige, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelieoslinnos¢, ktéra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawcto powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zgdbweany przez
odpowiednie wiadze.
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5.3. Usungcie drzew i krzewOw

Roboty zwizane z usugciem drzewa lub krzewu obejmauj
- §ciecie drzewa (krzewu), odgie gakzi od pnia, odeigniccie gakzi i utozenie ich w stos, przetoczenie #jay i
utozenie na podkiadach;
- odkopanie pnia i korzeni, olcie korzeni, wyciagricie karpiny na powierzchaiziemi, zasypanie dotu dostarcaon
ziemia;
- wywiezienie pnia poza teren budowy na skladowisfznaczone przez Zamawjeggo;
- wywiezienie karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce lufbkowanie gajzi na miejscu
i wywiezienie zrebkow na wskazane miejsce
- utylizack niewytecznych pozostatei po karczunku poza terenem budowy zgodnie z jsaep ochrony
srodowiska.
Wykonawca ma obowrek prowadzenia Robo6t w taki sposob, aby drewnegtemviagce wartdé wzytkowa (np.
drewno budowlane, meblarskie itp.) nie utracitovilgsciwosci w czasie Robdét.

Mitode drzewa i inne rdiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny hyykopane z din
ostraznoscia, w sposGéb ktéry nie spowoduje trwatych uszkdgzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

Karpiny poscietych drzewach lub krzewach, znajacg sé w pasie rob6t ziemnych, powinny zastasunéte,
za wyptkiem nas¢pujacych przypadkow:

- w obrbie nasypéw — jeeli srednica pni jest mniejsza od 8cm i istag radna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2m od powierzchni projektowanej korony giralbo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawipod
nasypami powinny hiyscigte nie wyzej niz 10cm ponad powierzchpterenu. Powysze odsipstwo od ogdinej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanigelje przewidziano stopniowanie powierzchni terenud po
podstaw nasypu,

- w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢bigicte
réwno z powierzchniskarpy albo pougj jej poziomu.

Doty po wykarczowanych pniach pafone poza miejscami wykopéw, najewypetnic gruntem przydatnym
do budowy nasypow i zafri¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w D-02.03.01 ,Wrknie nasypéw w gruntach
kategorii | - IV". Doly w obebie przewidywanych wykopow, nadg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniem
sie w nich wody.

Jezeli dopuci sie przerobienie gaki na zebki za pomog specjalistycznego spgtzi, to sposéb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta spia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolple’6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzewow

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplgticusunicia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M\@6nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova robét zwizanych z usugciem drzew i krzewow jest:
- dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar
i obejmuje wywiezienie dityc , karpiny i gadzi obmierzane w metrach przestrzennych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@dnagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotdéw po wykan@o/ch pniach,
przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogd6lne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

— wycinke drzew,

- obcicie gatzi i wierzchotkdw,

— karczowanie korzeni,

— zaladunek i transport diyc w miejsce skladowania,

— zasypanie dotéw po karczowaniu,

— utylizacja nieaytecznych pozostaiei po karczunku poza terenem budowy zgodnie z |saep ochrony
srodowiska

— o0znakowanie i zabezpieczenie Rob6t oraz jego utamyen

— wykonanie niezkdnych prac pielgnacyjnych drzewostanu przewidzianego do pozostawiew zakresie
uzgodnionym z laynierem/Kierownikiem Projektu.

— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SST D - 01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaojhtécznej (SST) & wymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigrRosielnej
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot awanych ze zdciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawbzyc

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaon@olne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdiem warstwy humusu nafe stosowa:
— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe wykonanie
robét spretem zmechanizowanym nie jest siwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiamgportu na odlegdé wymagajca zastosowania takiego
sprz:tu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem taczek albo przewdzinsportem samochodowym. Wybéodka
transportu zatey od odlegtdci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjgta z przeznaczeniem do fmbejszego #ycia przy umachianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw attazinnych czynnéi okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinna lwyykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Humus nalgy zdejmow#& mechanicznie z zastosowaniem koparek jednonaoczycln W wyatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest woidpce dla prawidiowego wykonania robdt, wadpie mae
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stanowt zagraenie dla bezpiechstwa rob6ét (zmienna grubb warstwy humusu, ssiedztwo budowli), nale
dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu nalgy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznydh miejscach oksétonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera/Kierownika Projektu.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 38Twskazana przez
Inzyniera/Kierownika Projektu, wedlug faktycznego stamystpowania. Stan faktycznygbzie stanowit podstawdo
rozliczenia czynn&i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skitadowania hunpmswinny by przez
Wykonawe; tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@@ayszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy.
Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémxnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia
glina lub innym gruntem nieorganicznym. Humus przewidygido ponownego wbudowania aby¢ sktadowany w
obrebie budowy. Pozostaty humus musithwywieziony poza teren budowy. Pozyskanie utrzymatikwidacja
sktadowisk nalgy do Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci s za metr kwadratowy (m2) zgodnie z obmiarem, paarde Robot.
Cena jednostkowa obejmuje:
zdjecie humusu na peargiebokai¢ jego zalegania ,
— wywd6z humusu na miejsce sktadowania
wszystkie koszty sktadowania wraz z pozyskaniemyataniem i likwidacy sktadowiska.
uporzidkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SST D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtécznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwizanych z rozbiork elementéw drog i przepustéw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagignrRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z rozbidrk
— rozhiérke nawierzchni bitumicznej,
— rozhiérke nawierzchni betonowej,
- rozbiérke nawierzchni z kostki betonowej brukowej,
- rozbiérke podbudowy z kruszywa,
- rozbiérke chodnikéw z ptyt chodnikowych,
— rozbiérke kraweznikéw i obrzey betonowych wraz z tawami,
- rozbiérk istniepcego oznakowania,
— rozhiérke stalowych barier spzystych,
— rozbiérke przepustéw pod zjazdami,
— pozyskanie skladowiska dla materiatéw wykonawcy,
— transport materiatdbw z rozbiérki na skltadowisko wyhkwcy z ewentuain utylizach lub na sktadowisko
Zamawiajcego

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaimg” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogofiie™.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdaw SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robdt zwzanych z rozbiérkelementow drog i przepustow meby¢ wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera/Kierownika Projektu:
- koparko - tadowarki,
— samochody samowytadowcze,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
— drobny sprzt reczny,
- frezarki,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.



4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Wybd&irodka transportu zatg od warunkéw lokalnych. Uzyskanie skltadowiska jest
obowiazkiem Wykonawcy. Skltadowisko Zamawijaeggo znajduje sina najbliszych bazach materiatowych. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny sm@éinivymagania dotycge przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych atyen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw técinych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w SST D-M@O0®. "Wymagania ogolne" pkt. 5.

Wszystkie elementy nmitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania ¢ginych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staic wtasndécia Wykonawcy powinien on przewéé je na skiadowisko
Zamawiajcego. Bezayteczne elementy i materiaty powinnydyywiezione na skladowisko i zutylizowane.

Ewentualne doly powstale po rozhidrce elementéwgdedajdujce st w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonywane wykopy drogowe powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dotyenalwypetnic
gruntem do poziomu okélmnego w dokumentacji projektowej i zggi¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST
D.02.01.01 "Wykonanie wykopéw w gruntach I-V kat."

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

5.2.1. Rozebranie podbudoéw, nawierzchni i chodnikdw

Warstwe nawierzchni wraz z podbudawnalezy usura¢ mechanicznie przyzyciu mtotdw pneumatycznych
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera/Kierownika Projektu. Materiaty (gruz) sktadane w pryzmy naley
wywiez¢ na sktadowisko lub sktadowisko przyobiektowe wezabsci od dalszego przeznaczenia.
5.2.2. Rozebranie konstrukcji betonowych, kamiehnyc

Elementy konstrukcji betonowych, kamiennych i staloh naley rozbier& mechanicznie przy ayciu
mitotdw pneumatycznych lub w inny sposéb zaakceptywazez liryniera/Kierownika Projektu. Gruz sktadowany w
pryzmach nalgy wywiez¢ na na sktadowisko lub sktadowisko przyobiektowealeznosci od dalszego przeznaczenia.
5.2.3. Rozebranie znakéw i tablic oraz barier betgrech i stalowych

Wszystkie elementy powinny byrozebrane ecznie bez powodowania ginych uszkodae Materiat z
rozbiorki kedacy wtasndcia Zamawiajcego nalgy odwiez¢ na najblisze skladowisko materialtowe Zamawigo.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zasteswewn frezarek drogowych, naie speiné warunki

okreslone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldétiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni i
przepustéw powinno spehdimdpowiednie wymagania oklene w SST D.02.01.01 "Wykonanie wykopéw w gruntach
I-V kat."

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@8nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove Robot zwizanych z rozbiork elementéw drog jest:
- dla nawierzchni i podbudowy - metr kwadratowy [m2obejmuje Roboty zwizane z wywozem materiatu
rozbiérkowego obmierzane w metrachs&ennych [m3],
- dla elementéw betonowych, stalowych i kamiennychmetr szécienny [m3] i obejmuje Roboty zwiane
z wywozem materiatu rozbiérkowego w metrachssmnnych [m3],
- dla rozbiérek znakéw pionowych i tablic — szbkejmuje Roboty zwizane z wywozem materiatu rozbiérkowego w
tonach [T].
- dla rozbiorek krawznikdw, obrzey, betonowych i stalowych barier gpystych — metr [mb] i obejmuje roboty
zwiagzane z wywozem materiatu rozbiérkowego w metraeicsznnych [m3] oraz tonach [T].
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8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00@dnagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalery przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. mgwdz obmiarem, po
odbiorze Robot.
Cena jednostkowa Robo6t zawmanych z rozbiérk podbudowy i nawierzchni obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork
- rozebranie nawierzchni, warstwgcenie lub mechanicznie,
- odwiezienie materiatéw z rozbiérki na sktadowvaskykonawcy,
- utylizacja materiatu bitumicznego nie przeznaegmdo ponownego wykorzystania,
- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robot wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robo6t zwanych z rozbiérk elementéw betonowych i kamiennych obejmuje:
- wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozhiérki
- rozebranie elementéwaznie lub mechanicznie,
- odwiezienie materialéw z rozbiérki na sktadowidktykonawcy,
- uporazidkowanie miejsc prowadzenia Rob6t wraz z ich zaileezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robo6t zamanych z rozbiérka znakéw i tablic obejmuje:
- wyznaczenie elementdéw przeznaczonych do rozhiérki
- rozebranie elementéw znakéw i tabkcznie,
- odwiezienie materiatdw z rozbidérki na sktadowisk@mawiajcego,
- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robot wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Rob6t zwanych z rozbiork kraweznikéw, obrzey obejmuje:
- wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozhiérki
- rozebranie elementéwaznie lub mechanicznie,
- odwiezienie materiatdw z rozbidérki na sktadowidkykonawcy,
uporazdkowanie miejsc prowadzenia Robét wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robo6t zmanych z rozbidrkbetonowych i stalowych barier spystych obejmuije:
- wyznaczenie elementdéw przeznaczonych do rozhiorki
- rozebranie elementéwaznie lub mechanicznie,
- odwiezienie materiatléw z rozbiérki barier na sidaisko Wykonawcy,
- uporzidkowanie miejsc prowadzenia Rob6t wraz z ich zaileezpniem zgodnie z pkt. 5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. SST D.02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruntactl kat.

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru Robétogbwych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych jjemadzkich, GDDP W-wa
1989.

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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SST D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaggihhiczne] (SST)aswymagania dotyee wykonania i
odbioru wykopow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigrrRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych i obejwykonanie
wykopdéw w gruntach kategorii I-1V zgodnie z Dokunt&eja Projektovd.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajica warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona korgodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica razdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.5. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.6. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a niewykorzystanych do budowy nasypow anagch prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, =L
pds
gdzie:
Oi - Gestai¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy
Pas - Mmaksymalna ¢ptas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m

1.4.17.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdéw niespoistych, okflwna wg
wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dip - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemchodatnych i pétsztywnych [12] powinien charaktswa® si
grum nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalezy podiaze doprowadzi do
grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektpw

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogoélne dotyge sprztu podano w SST D-00.00.00."Wymagania ogolne" pkt.
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3.2. Sprat do wykonania Robdt
Wykonawca przyspujacy do wykonywania Robét ziemnych powinien wykéze mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.)
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun@pycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.)
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdgh skrzyniowe, t@mocigi itp.), sprztu
zag:szczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)
4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycece transportu
Wymagania ogoélne dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00."Wymagagine" pkt. 4.

4.2, Transport gruntow

Rodzaj srodkéw transportowych oraz metod transportu powinB¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego oljosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gitkei transportu. Wydajrig srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu). Zédny i nieprzydatny grunt z wykopu nale odwiez¢ na wysypisko pozyskane staraniem i
kosztem Wykonawcy Robét.

Zwiekszenie odlegki transportu ponad wako zatwierdzone nie mi by podstawy roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢iszone odlegkxri nie zostaly wcz@iej zaakceptowane na
pismie przez layniera/Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w SST D-M@OM“Wymagania ogodlne” pkt. 5.

5.2. Zagszczenie

Wskaznik zag:szczenia w wykopach i miejscach zerowych Rob6t myh powinien wynosinie mniej 1,00
dla strefy korpusu do 50 cm od powierzchni Robétrriych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytt spetniai wymaganego wskaika zagszczenia,
to przed utéeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osagniete przez bezpmednie
zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodjaé srodki w celu ulepszenia gruntu pod& umaliwiajacego
uzyskanie wymaganych watm wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&odki, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi/Kierownikowi Projektu.

Tablica 1. Minimalne warti wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robotrsiem

Strefa korpusu Minimalna wartdc | dla:
kategoria ruchu KR3-KR6

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od
powierzchni rob6t ziemnych 1,00

5.3. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinnydwieksze nk
+10cm. Rénica w stosunku doi projektowanyclednych Rob6t ziemnych nie e przekracza+1cmi -3cm.
Szerokaé¢ korpusu nie meze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £10cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny mié wyraznych zatama w planie. Pochylenie skarp nie powinnami¢ si¢ od projektowanego o
wigcej niz 10% jego wartéci wyrazanej tangensemata. Maksymalna gbokaos¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie
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powinna przekracza+10cm przy pomiarze fat3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce
réwnasci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.4. Odwodnienie pasa Robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowicych elementy systeméw odwada@jch ugtych w projekcie
przebudowy uradzen, Wykonawca powinien, o ile wymagatego warunki terenowe, wykofairzadzenia, ktore
zapewna odprowadzenie wod opadowych poza obszar Roboét rgiem tak, aby zabezpieazygrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oheek takiego wykonania Robo6t, aby powierzchniom
wykopow i nasyp6w nadaw catym okresie trwania Robot spadki poprzeczpedituzne zapewniajce prawidiowe
odwodnienie.

Jeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulgegnawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntéw i zagpienie ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strafgmawiajicego za te czynioi, jak réwnie za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie woéd do istniglych zbiornikbw naturalnych i uwgdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi wiadzami.

5.5. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w caltym okresie trveani
Rob6ét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno ppstwa w kierunku podnoszeniagshniwelety.

W czasie Robo6t ziemnych najezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinied lmyiejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntow niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejrei i sposobu odspajania gruntéw
oraz termindw wykonywania innych Robét na spetr@emymaga dotyczcych prawidlowego odwodnienia wykopu w
czasie pospu Robét ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa Robo6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Kontrola jakdci Rob6t powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami og6lnymi podawy&8T D-M-
00.00.00.” Wymagania ogolne”. pkt. 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania Robétiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakae@roli zgodnéci z wymaganiami SST ok§lenymi
w punkcie 5 oraz z dokumentagrojektova. Szczegdéla uwag: nalezy zwrdcié na:

—wlasciwe ucie i odprowadzenie wéd opadowych,

—wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania jak@ wykopow polega na kontrolowaniu zgodob z wymaganiami okigonymi
w niniejszej SST oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@uwag; nalezy zwrdcic na:
odspajanie gruntéw w sposob nie pogargzaajch wiasciwosci,
- zapewnienie stateczfw skarp,
- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Robo6t igfowykonaniu,
- dokladna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
- zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.
6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi Robotami.

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymagé podanych w odpowiednich punktach SST, zastadrzucone.
Jeli materiaty nie spetniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniera/Kierownika
Projektu Wykonawca wymieni je na wewe, na wiasny koszt.

Wszystkie Robot, ktére wykazujvicksze odchylenie cech od oklenych w punktach 5i 6 SST powinnydy
ponownie wykonane przez Wykonagvea jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier/Kierownik Projektu mge uzng wadk za nie maijca
zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne drosgjfidli zakres i wielk& potracen za obntong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00000Mymagania ogélne" pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows Robdét zwizanych z wykonaniem Robét ziemnych (drogowych idk@acyjnych) jest
metr szécienny [m3].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgoblIne zasady odbioru Robo6t

Poszczegodlne elementy Rob6t ziemnych jako udegagakryciu podlegajodbiorom Robo6t zanikagych, a
caty korpus drogowy odbiorom: g¢iowemu i kaixcowemu wedtug zasad podanych w SST D-00.00.00."Vgamia
ogolne" pkt 8.

8.2. Odbiér Robot

Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie wyniki bad@ przeprowadzonych przy odbiorach okazatyzjodne z
wymaganiami, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.

8.3. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powiniennaéie w terminie zaakceptowanym
przez Ireyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyy@ostpu prac.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.0pkDB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ustalenia ogdine dotyaze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00.“Wymagania ogolne”. {8kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 metra sgzeiennego [m3] wykonania wykopéw Rob6t drogowychjohge:

- prace pomiarowe,

— wykonanie wykopdw z transportem na odktad do poremyerwykorzystania,

— wykonanie wykopéw z transportem nadmiaru gruntgkdadowisko pozyskane przez Wykonavwrobaét,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp zgodnie z uimentacy projektova,

- zag:szczenie powierzchni wykopu do wiellad podanej w SST,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ialddoratoryjnych,

— rozplantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odgdmiej formy - odwodnienie wykopu na czas jego
wykonania,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

— wykonanie zabezpieczenia wykopu,

- rekultywacg, terenu.

- wykonanie wykopéw kontrolnych

- koszty pozyskania, utrzymania i likwidacji sktadswi
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Ol{temia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

2. PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3.PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekigw.

4. PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikci biernej.

5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥gania i badania.

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie ivska piaskowego.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uodchdksztatcenia nawierzchni i podip przez
obciazenie piyt.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie gkaryuntow do celow drogowych i lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie #wska nanosci gruntu jako podiza nawierzchni
podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieaivska zagszczenia gruntu.
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SST D - 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaggihhiczne] (SST)aswymagania dotyeae wykonania i
odbioru nasypéw w gruntach kategorii I-1V.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigirRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych i obejwykonanie
nasypow zgodnie z Dokumentadjechnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z obowzujacymi odpowiednimi Polskimi Normami i
okresleniami podanymi w SST D-00.00.00. ,Wymagania Ogblpkt 1.4.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotysze materiatow podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganial@s pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-02205.
Grunty i materiaty do budowy nasypoéw podaje tablic

Tablica 1. Przydatn& gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-33862

PrzeznaczenigPrzydatne Przydatne Tres¢ _
Z zastrzgeniami Zastrzeenia
1. Rozdrobnione gruni- gdy pory w gruncie skalistym ¢Ha
skaliste mgkkie wypetnione  gruntem lub materialgm
drobnoziarnistym
2. Zwietrzeliny i rumosze - gdy lgda wbudowane w miejsga
liniaste suche lub zabezpieczone od wod

1.  Rozdrobnion¢3  Piaski laste, piaski . . :
grunt skalisté giiniaste, py yypiaszczg)/ste gruntowych i powierzchniowych

li

twarde oraz grunt,/,ggyw - do nasypéw nie waszych nk 3 m,
kamieniste, 4. Piaski prochniczne zabezpieczonych przed zawilgoceniem
zwietrzelinowe, wyjatkiem pylasty’c}" - w_miejscach suchych lub prZejowo
furosze | otoczl?lf_l piaskéw prochnicznych ~ | zawilgoconych

réwx\illerzy '”ﬂ?aﬁg hE. Gliny piaszczyste, gliny _ ]
B grubo glin%/ pylaste oraz inne oW - dbO nasypow  nie V%SZVCUI ne 3. m b
Na dolnd trednio i < 35% zabezpieczonych przed zawilgoceniem |lu

warstwy drobnoziarniste, |6.  Gliny  piaszczystgPC Ulepszeniu spoiwami

el f Qatgralrll_eiliamane Z\I/'Viqz*e’ I gltmy z.w*v;zlre I gdy zwierciadfo wody —gruntowe
onizej strefy| 4. Piaski gliniaste rgliny pylaste zwizte oraz: 2 Noay itowe
Brzemjarzanig domieszla(g frakcji ﬁme grunty o granicyznajduje si na gkbokasci wigkszej od

[ALS

ZWIrOWO- plynnasci w, od 35 do 60% | kapilarngci biernej gruntu podia
kamienistej 7. Wysiewki kamienng; O ograniczone podatéa na rozpad
(morenowe) q gliniaste o zawartei frakcji | taczne straty masy do 5%

wskazniku towej ponad 2% - gdy wolne Frzestrzenle. zostgn
réznoziarnistdci wypeione materiatem drobnoziarnistym
U=15 . - gdy zalegaj w miejscach suchych Tuky $
5. ~ Zwle|8 Zuzle wielkopiecowe |izolowane od wody

wielkopiecowe ~ijnne  metalurgiczne

~ N

inne  metalurgicznenowego studzenia (do 5 laf

ze starych zwaldwg—rom
: . pki  przyweglowe
ngWyZeJ 5 Iatz_upki nieprzepalone

pgg\l\p% (J;%Ve\zle 10. Popioty lotne
9. Wysiewki| M€szaniny popiotowa-
kamienne d zuzlowe

zawartgci  frakcji
itowej ponizej 2%

L | 1. Zwiry | pospotki gliriaste
1. Zwiry i pospoiki | 2. Piaski pylaste i gliniaste
2. Piaski grubo |3. Pyly piaszczyste i py
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hty

m,

srednic- 4. Gliny o gramC)/ ptynngci | - pod warunkiem ulepszenia tych grunt
Na goérng ziarniste | mniejszej ni 35% 5E0|Wam|, takimi jak: cement, wapn
warstwy . fotupki| 5. Mieszaniny popiotowag-aktywne popioty itp.
nasypow  w przyweglowe zuzlowe z vegla
strefie | przepalone ~ | kamiennego )
przemarzanial zawieragce mniej 6._ ) WySIEWkI kamlenn P- drobnoziarniste i nierozpadowe: str
niz_ 15%  ziarn gliniaste o zawarti frakcji | masy do 1%
mniejszych od fowej >2% _ _ - 0 wskaniku NGNOSCi Wye>10
0,075 mm |7 Zuzle wielkopiecowe
4. Wysiewki| inne metalurgiczne
kamienne 8. Piaski drobnoziarniste
uziarnieniu.
odpowiaday-
cym pospotkom lulp
zZwirom
W wykopach . : . .
i miejscach Grunty watpliwe i|- gdy @& ulepszane spoiwami (cements
zerowych dqGrunty wysadzinowe wapnem, aktywnymi popiotami itp.)
giebokdsci | niewysadzinowe
przemarzani
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu okrelono w SST D-00.00.00 pkt 3.

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

Przy mechanicznym wykonywaniu Rob6t Wykonawca paavirdysponowé nastpujacym sprawnym

technicznie sprgem:

- koparka,

- spycharka gsienicowa,
- samochody wywrotki,

- walce okotkowane, gtadkie i ogumione,

- ubijaki spalinowe,
- lekkie walce ¢czne.

W tablicy 2 podano, dla #ych rodzajow gruntdw, orientacyjne dane przy dab@prztu zagszczaacego.
Sprzt do zagszczania powinien f#yzatwierdzony przez hiyniera/Kierownika Projektu.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzagszczajcego

Rodzaje gruntu
_ niespoiste: piaski, - o gruboziarniste Uwagi o
Rodzaje swiry, pospoiki | SPOISte: pyly gliny, ity i kamieniste przyda%néci
Urzadzen grubasé liczba | grubas¢ liczba | grubcs¢ liczba maszyn
Zagzszczagcych warstwy | przepé warstwy | przepé warstwy | przegé
[m] n *** [m] n *** [m] N ***
Walce statyczne
g+adkie3,( z 01do02| 4do8| 01do0P 4do 02dop3 8dp 1)
Walce statyczne
oko}kowar{e * - - 0,2do0,3] 8dol12 0,2do0j3 8dol2 2)
Walce statyczne
Ogumiorﬁé * 02do05| 6do8| 02do0f 6dol0 . - 3)
Walce wibracyjne
glackio = I 1 04do07| 4dos| 02dooft 3dod 03dop6 Sdo 4
Walce wibracyjne
ofkowae | 03d006| 3do6| 02doof 6do10 02doP4 o6 5)
Z ki
Wi%isczyﬁgr*l 03d0o05| 4do8 . - | 02doos 4dofs 6)
Ubijaki
szybkouderzage 0,2do 0,4 2 do4 0,1do 08 3dop 0,2doD,4 3dp 6)
Ubijaki o masie od 1 4do 10 3do 6 3do6
do 10 Mg zrzucane g uderzeé uderzeé uderzé
wysokasci od 5 do 10| 2,0 do 8,0 1,0do 4,0 1,0do 5,0
m w punkt w punkt w punkt

*) Walce statyczneasmato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zag;szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nale zag;szcza statycznie.
***) Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.
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Uwagi:

1) Do zagszczania gérnych warstw podén Zalecane do codziennego wygtadzania (przywal@yagruntéw
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadg sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzezkie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,pg@dek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopow

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyseze transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaga®igdélne” pkt 4.
Przewiduje s transport gruntu z ukopu oraz kruszywa przeznaegondo wbudowania ze sktadowiska
przyobiektowego.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu zostanie wybrane przgkddawe i zaakceptowane przezzymiera/Kierownika
Projektu.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrd przew6z lub przemieszczanie gruntu na
jak najkrétszych odlegkziach. O ile to maliwe, transport gruntu powinien odbywaic w poziomie lub zgodnie ze
spadkiem terenu. Ukopy ma@gmie¢ ksztalt poszerzonych rowow przyleglych do korpuklkopy powinny by
wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej lldu gej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu #@orozpocaé sig¢ dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegaacego gruntu do budowy nasypoéw oraz po wydaniu zgapémie przez layniera/Kierownika
Projektu. Gébokas¢ na jak nalezy ocent przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powibpyodspajane, chyhae wymaga tego dogi do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasgppg@jone przez Wykonawa@runty nieprzydatne powinny by
wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania, ngode wskazaniami #yniera/Kierownika Projektu. Roboty te
beda wlaczone do obmiaru robot i optacone przez Zamaweo tylko wowczas, gdy odspojenie gruntow
nieprzydatnych byto konieczne i zostalo potwierdzprzez layniera/Kierownika Projektu.

Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku imego sptywu wody. O ile to konieczne,
ukop (dokop) naley odwodnt przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploataciji powinny dyak uksztattowane, aby harmonizowaty z
otaczagcym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowad# rekultywacg wedtug odebnej dokumentacji
projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag:szczenia gruntdéw rodzimych, zaleg@jch w gérnej strefie
podiaza nasypu, do gbokasci 0,5m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskaznika zagszczenia jest mniejsza od
okreslonej w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ tak, aby powysze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenie okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osagnigte przez bezpwednie
zag;szczanie podi, to naley podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajace uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartéi wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokaici 0,5 m od powierzchni

terenu
Nasvov o wysokéei | Minimalna wartd¢ |
ypy oy KR3-KR6
do 2 0,97
ponad 2 0,97
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5.3.2.Zasady wykonania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtuwznego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpeasez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

W celu zapewnienie statecZ&eonasypu i jego rownomiernego osiadania malerzestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwows, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasymyipny by
wznoszone réwnomiernie na calej szerwko

b) Gruba¢ warstwy w stanie lknym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i speu
uzywanego do zagszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez kyniera/Kierownik Projektu prawidtowego wykonaniarsiavy poprzednie;.

c) Grunty o r@nych witaciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédaa catej
szerokdci nasypu. Grunty spoiste nalewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nglevbudowywad& poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze
spadkiem gérnej powierzchni okoto 4%+1%. Kiedy magst budowany w terenie ptaskim spadek powinigh b
obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu gppdeinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniesiwiac lokalne gromadzenieesivody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbpuje przerwa w wykonywanie nasypu, a gorna powtariec jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinyyuksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzoma p
nasyp z zastosowaniegsieku. Takie uksztattowanie goérnej powierzchni guuspoistego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni glizgu w gruncie tworzcym nasyp.

f) Gdérna warstwa nasypu o grdieoco najmniej 0,5m naly wykona z gruntéw niewysadzinowych, o wskeku
wodoprzepuszczalgoi Ki>6 x 10° m/s i wskaniku réznoziarnistéci U>5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje
gruntem o takich wiziwosciach, Ireynier/Kierownik Projektu mee wyrazé zgod; na ulepszenie gornej warstwy
nasypu poprzez stabilizacicementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takinzymadku jest konieczne
sprawdzenie warunku &osci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korelpplegajcej na
rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraterenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o dgcilmm
najmniej 0,5m powsej najwyzszego poziomu wody, nalg wykona z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotdéw lotnych, warstyod popiotami, grubii 0,3 co 0,5m, nafg wykona z
gruntu lub materiatbw o dj przepuszczaldeoi. Gornej powierzchni warstwy popiotu naje nad& spadki
poprzeczne 4%+1% wedtug poz. d.

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinie bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier/Kierownik
Projektu mae dopyci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jegezaikeczenie przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Wykonywanie nasypOw nalg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waé dopuszczaly to znaczy
jest wieksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartéci. Na warstwie grunt nadmiernie zawilgoconej nie
wolno uktada@ nastpnej warstwy gruntu. Osuszenie ima przeprowadziw sposdb mechaniczny klub chemiczny,
poprzez wymieszanie z wapnem palonym albo hydratgpgm. W celu zabezpieczenie nasypu przed nadnmierny
zawilgoceniem, poszczegélne jego warstwy oraz karmasypu po zakezeniu Robdét ziemnych powinny ydwne i
mies spadki potrzebne do prawidlowego odwodnienia. \\ésike deszczowym nie najepozostawia nie zagszczonej
warstwy do dnia nagbnego. Jeeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rievie
stanie osusayjej i zag:;$ci¢ w czasie zaakceptowanym przezyiniera/Kierownika Projektu, to nie ona nakaza
Wykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezat przy ktorej nie jest mtiwe osihgniecie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenie gruntow. Nie dopuszczawbudowania w nasyp gruntéw
zamarznietych lub gruntdéw przemieszanyckriegiem lub lodem. W czasie dich opaddwéniegu wykonywanie
nasypow powinno hiyprzerwane. Przed wznowieniem prac pplasuraé $nieg z powierzchni wznoszonych nasypow.
Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglgj przed rozmarznieciem zgggcza ani uktada na
niej nas¢pnych warstw.

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerdkbdo 1,0 m. Spadek
goérnej powierzchni stopni powinien wynégi%+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylegtga:sci nasypu, wykonanych
z gruntéw o ranych wiaciwosciach lub w rénym czasie.

Wykonywanie nasypéw nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza waéd dopuszczalp to znaczy
jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 10% jej wartgci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego ni¢novaikliadg nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaide z wapnem
palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymlgameniem, poszczegdlne jego warstwy oraz korona
nasypu po zakirzeniu robot ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia,
wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).
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W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli warstwa
gruntu niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ngt ye stanie osuszyjej i zagscic w czasie
zaakceptowanym przezayniera/Kierownika Projektu, to nie on nakazaWykonawcy usunicie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tenipera przy ktorej nie jest mibiwe osagniccie
W hasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamasgych lub gruntéw przemieszanych g@egiem lub
lodem.

W czasie diych opaddwsniegu wykonywanie nasypow powinno dprzerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usumy $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jeeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pglgej przed rozmarzgciem zagszczé ani
uktada na niej nasfpnych warstw.

5.3.3.Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna by zag:szczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz gpygicych warunkéw.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szczé od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubas¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczlprzepé maszyny zagpzczajcej zaleca si okreslic¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny.

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna léyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -20% do
+10% jej wartdci. Jereli wilgotnos¢ naturalna gruntu jest z8za od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20% jej
wartcsci, to wilgotngé¢ gruntu naley zwigkszy¢ przez dodanie wody. deli wilgotnos¢ gruntu jest nisza od
wilgotnaosci optymalnej o ponad 10% jej waéth, grunt naley osuszy w spos6b mechaniczny lub chemiczny,
ewentualnie wykonadrena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposob osuszEmewilgocenia gruntu powinien
by¢ zaakceptowany przezdyniera/Kierownika Projektu.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, gsagzenie warstwy natg okreSla¢ za pomog oznaczenia
wskaznika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Wskaznik zag:szczenia gruntéw w nasypach, otomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien naeja
szerokdci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartéi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa Nasypu
P kategorii ruchiKR3-KR6

GOrna warstwa o grulsci 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu doggokasci

od powierzchni robét ziemnych: - 0,2 do 1,2 1,00
m
Warstwy nasypu na ghokasci od 0,97

powierzchni rob6t ziemnych pomj: - 1,2 m

Jako zasjpcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntdw dla ktérych trudne jest pomiereni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje giwartas¢ wskanika odksztatceniaglokreslonego wedtug zatznika B normy
PN-S-02205:1998
Wskaznik odksztatcenia nie powinien byigkszy ni:

- 2,2 dlazwirow, pospoétek i piaskow,

- 2,0 dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernyamarnieniu (pytdéw, glin pylastych, glin zegtych, itow),

- 3,0 dla gruntéw rinoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospoétek gliniastych, pytow piazystych, piaskéw
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych),

Wilgotnaos¢ technologiczna gruntu w czasie zagczania powinna ldydostosowana do metody zagczania i
rodzaju stosowanego spta. Decydugcym kryterium jest madiwos¢ zagszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu Biosci. W przypadku zagszczania walcami statycznymi wilgo&égpowinna by zblizona do
optymalnej, oznaczonej na podstawie proby normairetpd, | i [l wg PN-B-04481;1998 (PN-88/B-04481).

Odchylenia od wilgotngi optymalnej nie powinny przekragzaastpujacych wartgci:

- w gruntach niespoistych - +2%,
- w gruntach mato §rednio spoistych - +0%, -2%
- w mieszaninach popiotowaizlowych - =2%, -4%.

W przypadku aycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgodanniejsza od optymalnej, ustalona na
podstawie wsfpnych prob na poletku daiadczalnym.

Urzadzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste sma zagszcz takze w stanie powietrzno-suchym lub, gdy
zalegag ponizej zwierciadta wody, o ile wgbne proby dadgzpozytywne wyniki.
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Poletko déwiadczalne do prébnego zggczenie gruntu o minimalnej powierzchni 3Gppowinno by
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktarigada s grunt czterema pasmami o szer@iad 3,5 do 4,5m
kazde. Poszczegdélne warstwy uktadanego gruntu powimiay w kazdym pasie ing gruba¢ z tym, ze wszystkie
musz miesci¢ sie w granicach wigciwych dla danego spgt zagszczajcego. Wilgotnéé gruntu powinna by rowna
optymalnej z tolerangjpodamn powyzej. Grunt utaony na poletku wedtug podanej #gj zasady powinien Iy
nastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny natey okresli¢ wskaniki zagsszczenia, dopuszcaaj
stosowanie aparatow izotopowych. Oznaczenie wika zagszczenie nalg/ wykona co najmniej w 4 punktach, z
ktérych co najmniej 2 powinny unatiwia¢ ustalenie wskianika zagszczenia w dolnej gci warstwy. Na podstawie
uzyskanych wynikow zagzczenia dokonujegivyboru sprztu i ustala potrzehbnliczbe przef¢ oraz grubéé warstwy
rozkladanego gruntu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narktowaniu zgodnéci z wymaganiami ok&onymi w
punkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokunaeijit projektowej i SST. W czasie kontroli naje zwrdci
szczegOla uwag: na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okédonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsigigo ich stateczré,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zalzeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Badania przydatndci gruntow do wykonania nasypu

Badania powinny byprzeprowadzone na prébkach pobranychzi&ppartii przeznaczonej do wbudowania
w korpus ziemny, pochodeej z nowegdrddta, jednak nie rzadziejmiaz na 3000rh

W kazdym badaniu naley okresli¢ w szczegélngci nastpujace wiaciwosci:

- sktad granulometryczny - wg PN-B-04481;

- zawartd¢ czeéci organicznych - wg PN-B-04481,

- wilgotnos¢ naturalna i optymalna - wg PN-B-04481,

- maksymalna gestas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego wg PN-B-04481,

- granie; ptynnasci wg PN-B-04481,

- kapilarng¢ bierra wg PN-B-04493,

- wskanik piaskowy wg NB-64/8931-01.

6.4. Badanie kontrolne prawidtowdci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badanie kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegspnawdzeniu:

- prawidtowdci rozmieszczenia gruntéw oadych wiaciwosciach w nasypie,

- odwodnienia kadej warstwy,

- grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczeniu, badanie naleprzeprowad# nie rzadziej ni jeden raz
na 500m warstwy,

- nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych,

6.5. Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podia nasypu

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12,
oznaczenie modutow odksztatcenia wedtug normy Br8®a102.

Zaggszczenie kadej warstwy nalgy kontrolow& nie rzadziej ri:

- jeden raz w trzech punktach na 108@varstwy, w przypadku okgkenia wartgci I,
- jeden raz w trzech punktach na 208@varstwy w przypadku okgkenie pierwotnego i wtérnego modutu
odksztalcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia Rob6t Wykonawca powinien wpisywam dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zag:szczenia konkretnej warstwy polega na skontrolowagodnéci z wymaganiami dotyezymi
pochyler i doktadndci wykonania skarp. Sprawdzenie szerakdorony korpusu polega na poréwnaniu szefoko
korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwy masy szerokécia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych
korpusu, okréonych w dokumentacji projektowe;.

6.6. Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary kontrolne nasypu obejmijontrok:

- prawidtowdaci wykonania skarp,
- szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtovégai wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédino wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadndci wykonania skarp. Sprawdzenie szerakdorony korpusu polega na poréwnaniu
szerokdci korony korpusu na poziomie wykonywanej warstvagypu z szerokaia wynikajaca z wymiaréw
geometrycznych korpusu, oktenych w dokumentacji projektowe;.
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6.7. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu.
Sprawdzenie wykonania odkladu polega na sprawdzagudndci z wymaganiami okigonymi w pkt. 5. oraz w
dokumentacji projektowej.
Szczeg6la uwag: nalezy zwrdci na:
- prawidtowa¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
- odpowiednie wbudowanie gruntu,
- whasciwe zagospodarowanie (rekultywacpdkiadu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest metr szeienny () wykonanych nasypéw z wszelkimi czyro@mi majcymi na
celu pozyskanie gruntu, jego transport, przygotoeaondiaza i wykonanie nasypu zgodnie
z zasadami ok&onymi w niniejszej SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania dotycgce odbioru
Ogblne wymagania dotygeze odbioru podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania Ogjgirkt 8.

8.2. Odbiér Robot zanikajpcych i ulegapcych zakryciu

Roboty ziemne uznaje¢sta wykonane zgodnie z DokumentgBjrojektovs, jezeli wszystkie wyniki bada
przeprowadzonych przy odbiorach okazatyzjodne z wymogami.
Pomiary w czasie odbioru powinnybgrzeprowadzone przez Wykonawc
w obecndci Inzyniera/Kierownika Projektu na zasadach élaeych w SST D-00.00.00. ,Wymagania Ogolne” dla
Robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu.
8.3. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powiniennaéije w terminie zaakceptowanym
przez Irkyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyy@ostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w SST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi sk za metr sz&ienny (nf) na podstawie obmiaru i oceny jgkbRobot w oparciu 0 wyniki pomiaréw i
bada laboratoryjnych.
Cena jednostkowa jest cemsredniory dla zatazonego sposobu wykonania i obejmuje:
- pozyskanie ukopu i jego przygotowanie do pobaunty,
- zatadunek i dowdz gruntu (gruzu) do miejsca winadtia z ukopu (sktadowiska),
- przygotowanie powierzchni skarp do poszerzemigciccie stopni,
- wbudowanie i zagszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni skarp nasypéw,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ielddéoratoryjnych,
- oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrayma
- wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypow podgqa@awadzenia Robat,
- rekultywacja ukopu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 PN-86/B-02480. Grunty budowlane. O#enia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

10.2 PN-81/B-04452. Grunty budowlane. Badania polowe.

10.3 PN-88/B-04481. Grunty budowlane. Badania prébeitgw.

10.4 PN-60/B-04493. Grunty budowlane. Oznaczenie kapikzi biernej.

10.5 PN-68/B-06050. Roboty ziemne. Wymagania w zakresiconywania i badania przy odbiorze.

10.6 BN-75/8931-03. Drogi samochodowe. Pobieranie grd@antéw do celéw drogowych i lotniskowych.

10.7 BN-77/8931-12. Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu.

10.8 BN-72/8932-01. Budowle drogowe i kolejowe. Robpigmne.

10.9 BN-67/8936-01. Drogi samochodowe. Odprowadzenie wpadowych z drogi. Warunki techniczne wykonania
odbioru
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SST D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podia.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigiRosielnej

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST doty@asad prowadzenia Robot awanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia poszczegdlnych warstw konstrukcji nawierzchnmpobocza, zjazdéw
i chodnika, wykonaniem umocrige zakaiczeh przepustow,sciekow z elementéw prefabrykowanych wediug
dokumentacji projektowej oraz profilowaniem i zagczaniem podia.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™L.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie maozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fkie ustawianym lemieszem; dynier mae dopuyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podi#a z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy
maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh,

— Inny sprzt dopuszczony przez igniera/Kierownika Projektu.
Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotycce transportu materiatdbw podano w SST D-00.00.QCHpk
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podie bezpérednio
przed rozpocziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Waiejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera/Kierownika Projektu, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.
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W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowankoryta w planie i profilu powinny hky wcze&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera/Kierownika Projektu. Rozmieszczenie palikdub szpilek powinno umdiwiaé
nacigniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wekszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakreSposéb wykonania musi dyzaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powmiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@adub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera/Kierownika Projektu.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych gdnych podi@a. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irryniera/Kierownika
Projektu, dowie¢ dodatkowy grunt spelniggy wymagania obowkrujace dla gérnej strefy korpusu, w $
koniecznej do uzyskania wymaganychedaych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania warkgi
wskaznika zagszczenia okrdonego w normie. Jeli rzedne poditéa przed profilowaniem nie wymagaj
dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, toedrprzysipieniem do profilowania oczyszczonego padto
jego powierzchri naleey wskpnie dogsci¢ 3 - 4 przejciami sredniego walca stalowego gtadkiego lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera/Kierownika Projektu.

Do profilowania podiea naley stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyriera/Kierownika Projektu.
Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie.
Wilgotnoi¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -10%
do +10% jej wartéci.

Oceny zagszczenia dokonujesha podstawie wskaika zagszczenied Wymagane jest uzyskanie
wskaznika zagszczenia nie mniejszegazrii,0. Wskanik zag:szczenie nalgy okresla¢ zgodnie z BN-7718931-12.
Na gkbokasci od 20 do 50cm od powierzchni podéonaley uzyska& wskanik zag:szczenia nie mniejszyai,0.

Alternatywnie zagszczenie gruntu, zwlaszcza zawiecggo kamienie, z wyfkiem gruntéw o wskaniku
plastycznéci 1=>10 i wilgotngci znacznie mniejszej od optymalnej, 2na ocenid na podstawie warfci
wskaznika odksztatcenia,!

Zagszczenie gruntu na ocenianym odcinku uznajezai zgodne z wymaganiami,zgdi spetiony jest
jeden z warunkow:
- w przypadku liczy pomiaréw waroi | mniejszej od 10, wszystkie wynikia snie mniejsze od warfoi
wymagane;,
- w przypadku liczby pomiaréw co najmniej 10, waétérednia wskanika zagszczenia J jest nie mniejsza od
wartasci wymaganej, a wspotczynnik zmierficozs wskaznika zagszczeniadnie przekracza 2,5%
- w przypadku liczy pomiaréw co najmniej 10, gdypdkzynnik zmiennéci zs wskaznika zagszczeniad okaze se
wigkszy od 2,5%, wart@ srednia wskanika zagszczenia J jest weksza od wymaganej co najmniej o 60%
odchylenia standardowegg s

Jako zasgpcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntéw, dla ktérych trudne jest

pomierzenie wskiika zagszczeniad przyjmuje st wartas¢ wskaznika odksztalcenia,lwg zahcznika B do PN-
S-02205, réwnego stosunkowi modutéw odksztatcerti@rvego E do pierwotnego E Wskanik zag:szczenie J
nie powinien by wigkszy ni:

- dlazwiréw, pospotek i piaskow — 2,2,

- dla gruntéw drobnoziarnistych o rbwnomiernym wzianiu (pytdw, glin, glin pylastych, glin zeztych, itow) —
2,0,
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- dla gruntéw ranoziarnistych fwiréw gliniastych, pospoétek gliniastych, pytéw pzagystych, piaskow
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych) — 3,0.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipeavinien on zabezpieczypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztoe foli lub w inny sposob zaakceptowany przez

Inzyniera/Kierownika Projektu.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdtotejnej

warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier/Kierownik Projektu oceni jego stan i ewentual zaleci wykonanie
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny
koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoimit’6.
6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia koryta
i wyprofilowanego podioa podaje tablica 1.

Tablical. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego fpsga

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rbwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m w osi i na kragdziach

6 Uksztattowanie osi w co 100 m
planie”

7 Zaggszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dziafce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$ataania osi w planie natg
wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.1.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.2.R6wnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrova tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04. Nieréwnixi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z dokumentacjprojektove
z tolerancj = 0,5%.
6.2.4.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Zagszczenie podim w korycie nalgy sprawdzt do gkbokasci 0,5m od powierzchni podia. Wskanik
zagyszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniejszy ni 1,0.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszmédcekrélonych zgodnie z zatznikiem B do PN-S-
02205 nie powinna liywicksza od 2,2.
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Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalyy bad@ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj+2% w gruntach niespoistych i od -1% do +0% w ¢mah
spoistych.

6.2.5. N@&nosé¢ podtoza

Nosnos¢ nalery sprawdzé na poziomie wykonanego koryta (wyprofilowanegoipad) przez pomiar
wtérnego modutu odksztatcenia pyta o srednicy 300mm, zgodnie z aaknikiem B do PN-S-02205.

Nosnos¢ podiaza w korycie naley uzn& za wystarczaga, jezeli wszystkie wartéci wtérnego modutu
odksztafcenia spetnigwarunek E>45MPa (doprowadzenie do wymagane§msci Ex>120MPa zostanie
dokonane poprzez utenie nasfpnych warstw zgodnie z dokumentapyojektova).

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od gd&rgich w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie doghgikcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie ipowtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniepi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korgtadfaza).
8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru Robot.
Ogolne wymagania dotygze odbioru Robot podano w SST D-M-00.00.00.. ,Wyarag ogoélne” pkt. 8.

8.2.0dbidr Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbioér wykonywanego koryta wraz z profilowaniemagzszczeniem podia jest dokonywany na
zasadach odbioru Robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu okrdonych w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” p. 8.

Koryto uznaje s za wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie wyniki bad@przeprowadzone przy odbiorach daly wyniki zgodne
Z wymaganiami.

8.3.Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek
W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powinienaéie w terminie
zaakceptowanym przezayniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiwsostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta oraz profilowania igagzania podita obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntémoaki transportowe i odwiezienie na sktadowisko \Wiyawcy,
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczanie do wymaganych wsgkékow zagszczenia,
- utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
10.1 PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzctirogowe. Podzial, nazwy i oldlenia.
10.2 PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
10.3 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnan¥gania i badania.
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10.4 PN-B-06714-17
10.5 BN-64/8931-02

10.6 BN-75/8931-03

10.7 BN-68/8931-04
10.8 BN-70/8931-05
10.9 BN-77/8931-12

10.10 Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru Rotx@tgowych i mostowych realizowanych na drogach

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno

Drogi samochodowe. Oznaczanigutloodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeaizenia ptyt.

Drogi samochodowe. Pobieranddek gruntéw do celéw drogowych i
lotniskowych.

Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
Oznaczanie wgkika nanosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.

Drogi samochodowe. Oznaczankaimika zagszczenia gruntu.

zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP W-wa 298
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SST D -04.02.01 WARSTWY OD&CZAJACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaggihhiczne] (SST)aswymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem warstw aggapcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigrrRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia Rob6t zmanych z wykonaniem warstwy
odsiczapcej zgodnie z lokalizagjokreslona w dokumentacji techniczne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz oldleniami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pKt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™..5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgapcych s
— piaski,
- zwir i mieszanka
- geowiokniny,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw egzapcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoicia:

D15
des <5

gdzie:

D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsisy odsczapcej
dgs- wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarmguupodiaa.

b) zagszczalndci, okreilony zaleznoscia:
d
U=—"2x5
d 10

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaocdapcych i odcinagcych powinien spetntawymagania normy
PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwacziacych i odcinajcych powinny speinia
wymagania normy PN-B-11111, dla klasy i Il.

2.4. Wymagania dla geowtdkniny

Geowtdkniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odaczapce powinny posiadaaprobag
technicza wydarn przez uprawniofnjednostk.
Parametry wymagane:
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1. Odporndg¢ na przebicie statyczne (metoda CBR) (EN
ISO 12236) - min 1750 N

2. Wytrzymalai¢ na rozciganie (EN 1ISO 10319)
- wzdtwz pasma - min. 11,5 KN/m
- wszerz pasma - min. 11,5 KN/m

3. Woydtuzanie przy zerwaniu (EN ISO 10319)
- wzdtwz pasma - max. 100 %
- wszerz pasma - max. 40 %

4. Odporng¢ na przebicie dynamiczne (metoda
spadajcego staka -srednica
otworu) (EN 918/2) — max. 25 mm

2.5. Sktadowanie materiatéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyczigcej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budaew zachodzi potrzeba jego okresowego skladowaaislyykonawca robo6t powinien
zabezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmymii materiatami kamiennymi. Podi®
w miejscu sktadowania powinno bydwne, utwardzone i dobrze odwodnione. Geowtdkipraeznaczone na warstwy
odsiczapca lub odcinagca nalery przechowywa w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystguchych i
wentylowanych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgej lub odgczapcej powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
réwniarek,
walcoéw statycznych,
piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénej pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtéknin

Geowtdkniny mog by¢ transportowane dowolnyrdfodkami transportu pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) fajj brezentem lub tkanirtechniczn,
— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszanasi W czasie przewozu,
— ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i nadmierrggmzaniem,
- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamgzitzami oraz przedmiotami mgymi przebé lub rozcié
geowtdkniny.
Kazda bela powinna liyoznakowana w sposéb utiaviaj acy jednoznaczne stwierdzeni, jest to materiat
do wykonania warstwy odszapcej lub odcinajce;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podioze gruntowe powinno spehdia wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczaniem podi@”.
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Warstwa odgzapca powinna b§ wytyczona w sposOb umliwiajacy wykonanie jej zgodnie
z dokumentagj projektowa, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposo6b zaakceptowany przezyniera/Kierownika Projektu.

Rozmieszczenie palikdbw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagniccie sznurkdéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka,
aby po jej zagszczeniu osignigto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykioie warstwy odgzapcej lub odcinajcej
o grubdci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglevykona dwuwarstwowo. Rozpogzie ukladania kadej
nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez #yniera/Kierownika Projektu warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregaciskywa nalgy przed zagszczeniem wymiedikruszywo
na materiat o odpowiednich wél@wosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw 0 przekroju daszkowym pgleozpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwgpasami
podtwznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej
gornej krawedzi.

Nieréwndci lub zagtbienia powstale w czasie zgzczania powinny lywyréwnywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa oglszapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuowé do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtugBR0#481. Wskanik zag:szczenia nalgy okreila¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamyvarstve odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, koatmdgszczenia naley oprz€ na
metodzie obeizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy Wwer BN-64/8931-
02. Stosunek wtdérnego i pierwotnego modutu odksetal nie powinien przekracza,2.

Wilgotnaos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpgcem robo6t Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wigiwy,
— okreslenia grubdéci warstwy materialu w stanie Aoym koniecznej do uzyskania wymaganej gkabopo
zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego #wska zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich materialtdbw oraz spitu, jakie kzda stosowane do
wykonywania warstwy odcinagej i odgaczapcej na budowie.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika Projektu.

5.5. Rozktadanie geowtoknin

Warstvwe geowtokniny naley rozktad& na wyprofilowanej powierzchni podita, pozbawionej ostrych
elementéw, ktére magspowodowa uszkodzenie warstwy (na przykltad kamienie, komzeathizew i krzewéw). W
czasie rozktadania warstwy z geowtokniny mglespeiné wymagania producenta dotycze szerokéci na jak
powinny zachodZi na siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub zasad igtzénia oraz ewentualnego przymocowania
warstwy do podiga gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcinggej lub odgczapcej, wykonanej z geowtdknin nie m® odbywa si¢ ruch
jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni naley wykonywa rozkladajc materiat ,0d czofa”, to znaczy take
pojazdy doweaace materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszesic po juz utozonym materiale.
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5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinny by utrzymywane w
dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie z atkiem pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolple’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivevszystkie wiaciwosci
kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiaréw warstwy odgzayce]

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Radne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach
6 | Uksztaltowanie osiw | co 100 m
planie”
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejniaz na 2000 fm

8 | Zagszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksate@nia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNa¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne warstwy odcinafej i odsczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z nornBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzye
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciuggj | odgczapcej na prostych i tukach powinny d&yzgodne
z dokumentagj projektowy z tolerancgj + 0,5%.
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6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i radnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢za
+lcmi-2cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej azegj niz £ 5 cm.
6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdona w dokumentaciji projektowej z tolerancil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwoch waash, naley mierzy taczm
grubai¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wargim grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy
przez spulchnienie warstwy naglgbkos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialeradpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Poomghiu tych rob6t naghi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odsaczapcej, okr&élony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujee poréwnanie wartei modutdw odksztatcenia,
to wartg¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekralonych zgodnie z norsBN-64/8931-02 [6],
nie powinna by wieksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotycze warstwy odgczapcej z geowtoknia

W czasie ukladania warstwy odcinegj i odsczapcej z geowtoknin naley kontrolowa:
- zgodnd¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtokrokreslonym w dokumentacji projektowej,
- rownas¢ warstwy,
- wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbZenia,
- zamocowanie warstwy do podigruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojjektowe;.
Ponadto naley sprawdzt, czy nie naspito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozereaprzebicie).
Pasma geowldkninyayte do wykonania warstwy odcinggj nie powinny miétakich uszkodzae

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od éerg/ch w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyr6éwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszajce;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgoblIne zasady odbioru Robo6t

Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-M-00@0'Wymagania ogélne" pkt 8.
8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
8.3. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca robot powiniennaéye w terminie zaakceptowanym
przez Ireyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiy@ostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fwarstwy odsczajcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruldoi i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m2 warstwy aggapcej z geowtoknin obejmuje:

— prace pomiarowe,

dostarczenie i rozl@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technigjzn

utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueaio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghaawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu
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SST D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA £t AMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophtécznej (SST) & wymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa stadiianego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigrRosielnej

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia Rob6t zmanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego néchaie, w nasfpujacych przypadkach:
— podbudowa pomocnicza o griieo20cm z kruszywa 0/63mm uktadana wgei drogi wojewddzkiej (KR4),
— podbudowa zasadnicza o grgbiol5 cm z kruszywa 0/31,5 mm uktadana na zjazgadiicznych i niepublicznych
(KR1).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technolmyi, polegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamnegchanicznie - jedna lub &giej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmosng nawierzchni drogowe;.

Pozostate okgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ""Wymagangotne" pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™L.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@mnstabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiawgca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziarnzwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno djednorodne bez zanieczyszaashcych i bez
domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1 Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 powinnaéé miedzy krzywymi granicznymi
o rzednych podanych w tablicy 1
Tablica 1 - Uziarnienie kruszywa tamanego stabilianego mechanicznie

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito Przechodzi przez sito
[mm] [%] — dla kruszywa 0/31.5 [%] — dla kruszywa 0/63
mm mm
63 - 100
31,5 100 76 - 100
20 78 - 100 62 - 100
16 70 -94 56 - 92
12,8 60 - 86 49 - 86
8 50 -75 40 - 75
6,3 44 - 68 35 - 68
4 37 -58 28 -58
2 25-41 18- 41
1 18 - 32 13- 32
0,5 13-24 9-24
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0,25 8-16 5-16
0,125 4-11 4-11
0,075 2-10 2-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegéaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngna gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa
nie maze przekracz&a2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2 Widciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tablicy 2.

Tablica 2.Wymagania dla kruszywa

Wymagania
Lp | WyszczegOlnienie wigiwosci Podbudowa Badania wedtug
zasadnicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 120,075 od 2
mm, % (m/m) do 10 PN-B-06714-I5
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wudej 5 PN-B-06714-15
niz
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, % (m/m)
nie wiecej niz 35 PN-B-06714-16
4 . . . .
Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych barvr\ﬁaz c\ﬁ(;::g(r)nv\gejsza PN-B-06714-26
5 | Wsk&nik piaskowy po piciokrotnym od 30
zagszczeniu metadl lub Il wg PN-B- do 70 BN-64/8931-01
04481, %
6 |Scieralnd¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ calkowita po petngj 35
liczbie obrotéw, nie wicej niz
b) scieralng¢ czsciowa po 1/5 peing; PN-B-06714-42
liczby obrotow w stosunku do 30
scieralngci catkowitej, nie wgcej niz
7 | Nasikliwosé, % (m/m), nie wiece i 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25
cyklach zamrzania. % (m/m), nie wcej 5 PN-B-06714-19
niz
9 | Zawartd¢ zwiazkoéw siarki w
przeliczeniu na SO3 %(m/m), nieqeej 1 PN-B-06714-28
niz
10 , , . .
Wskaznik nosnosci wnos mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy ni
a) przy zagszczeniu Is 1,03 120 PN-S-06102
b) przy zagszczeniu I 1,00 80

2.3.3 Woda
Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposeej w uradzenia dozujce wod mieszarki powinny zapewdi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
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- uktadarek lub réwniarek do rozktadania mieszanki,

- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych do gszrzania.

W miejscach trudno doginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze powinno by wyprofilowane, réwne i czyste. Wszelkie wady pagtmaley usura¢ w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem Projektu.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalegy wytwarza& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodsc nie
dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbinfrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna ldyod razu transportowana na miejsce wbudowania W gp&sob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna gruiéo
po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Warstwa podbudowy powinnaé¢ bpztazona w sposob
zapewnigjcy oshgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladaese wigcej
niz jednej warstwy kruszywa, to k@a warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Rozpoczrie budowy kadej nastpnej warstwy mée nasipié
po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera/Kierownika Projektu.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiaflavilgotnasci optymalnej, okrédonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metbjflaMateriat nadmiernie nawilgocony, powinien ras
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20%
jej wartasci, mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnai¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpolai przyjetemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli Inzynier/Kierownik Projektu stwierdzi konieczéiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3
dni przed rozpoezxiem rob6t, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozkladania i ggggzania kruszywa jest witawy,
- okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbaarstwy po
zag:szczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd materialtdw oraz spetu takich, jakie bda stosowane do
wykonywania podbudowy.

Wykonawca mge przysapi¢ do wykonywania podbudowy lub ulepszonego psgatopo zaakceptowaniu
odcinka probnego przeziyniera/Kierownika Projektu.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinny by utrzymywane w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca hdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera/Kierownika Projektu, gotawpodbudow, to jest
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obowiazany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane ptegezruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego paalfmbciza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoimit’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacjBadania te powinny obejmowa
wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan@ablicy 1.
Tablica 1. Cestotliwas¢ badai i pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
P . .| podbudowy lub ulepszonegp
Lp. Wyszczegoblnienie bada b(?g:}rcr;argéfggg podiaza przypadaica na
) jedno badanie

1 Uz_|arn|er’1!e mleszanl_q kruszywa 5 600

2 | Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000°m

4 | Gruba¢ podbudowy 3 400

5 | Badanie wiciwosci kruszywa dla kadej partii i przy kadej zmianie rodzaju

kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno éggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblétyapobierad w
sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Dopuszczasia zgod Inzyniera/Kierownika
Projektu, pobieranie probek zmdkow transportowych na terenie wytwdrni mieszalyniki bada powinny by
na biezaco przekazywane hynierowi/Kierownikowi Projektu.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlawilgotnoici optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z toleranel0% -20%. Wilgotn&t nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesig az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalesprawdzé wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveai
badania jest nienitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralhg;szczenia nale/ oprze na metodzie
obciazen ptytowych, wg ,Instrukcji bad@apodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych”egz2 pkt. 2.4.4,
nie rzadziej ni 10 razy na 10 000 m2, lub wedtug zaletezyniera/Kierownika Projektu.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia BiLnee wiekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém
Inzyniera/Kierownika Projektu.

6.4 Wymagania dotycace wykonanej podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
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Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygza/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBBlicy

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegodlnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownd¢ podiizna w sposob ggty planografem albo co 20 nj

tata na kadym pasie ruchu

3 Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne?*) 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co0 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 1000 m2
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 m2

8 Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztatceni co najmniej w dwdch przekrojach nazkie
1000 m

co najmniej w 20 punktach naide 1000

m

- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatadnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy
Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerolai warstwy wyej lezacej

0 co najmniej 25 cm lub o wadbwskazan na przekroju normalnym.

6.4.3.R6wnaG¢ podbudowy
Nieréwndaici podiuzne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrova fata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowvy fata. Nieréwnaci podbudowy nie mag
przekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehiqoy by¢ zgodne z dokumentacprojektowva, z toleranci +
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy
Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunta w stosunku do osi projektowanej czegj niz 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy
Grubas¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczej £10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
- modut odksztalcenia wg ,Instrukcji batigodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych”egz 2
pkt. 2.4.4 powinien byzgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy
Podbudowa z
kruszywa o Wskaznik
wskazniku wna | zag:szczenia IS
nie mniejszym | nie mniejszy ni

Wymagane cechy podbudowy

Minimalny modut odksztatcenia

mierzony ptyt o srednicy 30 cm,
MPa

Maksymalne ugicie spezysta pod
kotem, mm
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niz , % od pierwszego| od drugiego
40 kN S0kN obcizenia E1 | obcigzenia E2
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonesegtwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemdbudow przez spulchnienie warstwy
na pet grubc¢ do potowy szerok&i pasa ruchu, do#enie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewldciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wal#m grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenpdpowiedni giebokos¢, zgodnie

z decyzj Inzyniera/Kierownika Projektu, uzupetnione nowym metiem o odpowiednich wigiwosciach, wyréwnane
i ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkou tych Robot nagpi ponowny pomiar i ocena grutm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewtdciwa nagnos¢ podbudowy
Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz Roboty niezkdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez hyniera/Kierownika Projektu.

Koszty tych dodatkowych Robo6t poniesie Wykonawcdtpmowy tylko wtedy, gdy zazenie ndnosci podbudowy
wynikio z niewtaciwego wykonania Robot przez Wykonawmodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@8nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanegabizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru Robdt podano w SST D-00.00\08nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbiér Robot zanikajpcych i ulegapcych zakryciu
Odbioér podbudowy z kruszywa famanego stabilizowaregchanicznie jest dokonywany na zasadach odbioru
Robot zanikacych i ulegaicych zakryciu. Roboty uznajeesza zgodne z dokumentaqyrojektova, SST i
wymaganiami layniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

8.3. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek
W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powiniemmaéye w terminie zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiy@ostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy (z rozdziatem naajutvarstwy) obejmuje:
— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robdt,

— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
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10.

58

rozlozenie mieszanki,

zag:szczenie rozteonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w SST,
utrzymanie podbudowy w czasie Rob6ét.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

10.1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekiyr

10.2 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie zawartgi zanieczyszczeobcych

10.3 PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.@zanie skladu ziarnowego

10.4 PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.@zanie ksztaltu ziarn

10.5 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.@@zanie wilgotnéci

10.6 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.@@zanie nagkliwosci

10.7 PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.@@zanie mrozoodpordac metod, bezpdredni
10.8 PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych
10.9 PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.@@zanie zawartai siarki metod bromowg
10.10 PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badaniama@zanie rozpadu krzemianowego

10.11 PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badaniama@@zanie rozpadielazawego

10.12 PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badaniamg@zanigcieralngci w bebnie Los Angeles
10.13 PN-B-0673Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania techniczne
10.14 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa taendo nawierzchni drogowych

10.15 PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

10.16 PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy gzimu stabilizowanych mechanicznie

10.17 BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaskaiika piaskowego

10.18 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&esneawierzchni planografem i tat

10.19 BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigpbdatnych ugiciomierzem belkowym

10.20 BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu

Inne dokumenty

10.21 Katalog typowych konstrukcji nawierzchni pogah i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
10.22 Instrukcja badgpodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych”¢&z2, GDDP, 1998.



SST D - 05.01.03 NAWIERZCHNIA ZWIROWA (GRYSOWA)

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaogphtecznej (SST) s wymagania dotycze wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem nawierzchni grysowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigirRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
wykonywaniem nawierzchrmwirowej (grysowej).
Nawierzchng zwirowa maozna wykonywa na drogach obgkonych ruchem bardzo lekkim i
lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywaja w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng zwirowa mazna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktadaa:
- podtazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest torgnerzepuszczalny - dwuwarstwowo,
- podtazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgwegla brunatnego lub cementem, w
przypadku gdy jest to grunt nieprzepuszczalny ngeearstwowo,
— warstwie odgczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszonanawierzchnia nie przystosowana do szybkiegouwsgmochodowego ze
wzgledu na pylenie, nieréwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatask jnp. nawierzchnia ttuczniowa,
brukowcowa lubzwirowa.

1.4.2. Nawierzchniazwirowa (grysowa)- nawierzchnia zaliczana do twardych lejgszonych, ktorej warstwa
scieralna jest wykonana z mieszawnkiirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3 Pozostate okiébenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fi4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™L.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotysze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Grys granitowy (kolor czerwony)

scieralnag¢ w bebnie kulowym Los Angeles, ubytek masy nieedj niz — 35 %
nasikliwos¢ w stosunku do masy suchego kruszywa nigejinz — 2,0 %
mrozoodporn&t, ubytek masy nie wcej niz — 5 %

mrozoodporn& wg metody zmodyfikowanej, ubytek masy nieedj niz — 30%

W zakresie cech gatunkowych :

zawart@¢ ziaren poniej 0,075 mm odsianych na mokro nieegj niz - 0,8 %

zawart@¢ frakcji podstawowej, nie mniejhi- 85,0 %

zawart@¢ nadziarna nie wcej niz — 8,0 %

zawart@¢ podziarna , nie wcej niz — 10,0 %

zawart@¢ zanieczyszczeobcych nie wicej niz — 0,2 %

zawartd¢ ziaren nieforemnych, nie wgej niz - 20,0 %

zawartd¢ zanieczyszceorganicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza ni  wzorcowa
zawartd¢ ziaren przekruszonych nie mniegri 70,0 %
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Grys piaskowcowy (kolor czerwony)

Gestas¢: 2,31 g/m3

Wytrzymatai¢ nasciskanie: 140 MPa wg normy DIN 52105
Wytrzymatci¢ na zginanie: 7,9 MPa wg normy DIN 52112
Scieralngé (Boehme ): 0,71 cm wg normy DIN 52108
Nashkliwos¢ wagowa: 3,02 %

Mrozoodpornéé¢ catkowita, DIN 52104-A

Srodki agresywne: odporny

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej (grysowej)
Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywamianty,
- spycharek, réwniarek lub sgta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spuftania, rozktadania,
profilowania,
- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,
- przewdanych zbiornikéw na wogldo zwilzania mieszanki optymalnej, wypasamych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
- walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowydekkich isrednich,
- walcow wibracyjnych
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe pod nawierzclyniwirowa (grysows) powinno spetni@wymagania okrdone
w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem igeazczeniem podi@a”.
Podiaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalmegozez utaenie
warstwy odgczapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczalda wiekszym od 8 m/dogy wedtug
zasad okrdonych w OST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce i odcinaice”.
Zamiast warstwy odszapcej podiae gruntowe mena ulepszy stabilizupc je wapnem,
cementem lub popiotami lothnymi zegia brunatnego
Gruba¢ warstwy ulepszonego podia, jezeli nie zostata oki&ona w dokumentacji projektowe;j,
powinna wynosi 15 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%. Pedbowinno by wyprofilowane, réwne i czyste.
Wszelkie wady podiza naley usuraé w sposéb uzgodniony zapnierem/Kierownikiem Projektu.
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5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej (grysowej)
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanktwirowej

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,

b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymaggodanych w punkcie 2.2,

c¢) wilgotnas¢ optymalry mieszanki okréona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z ngfN-B-
04481 [1].

5.3.2. Odcinek prébny

Wymagania dotyece wykonania odcinka prébnego podano w SST D-08M,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.3.3. Wbudowanie i zagszczanie mieszankiwirowej (grysowej).

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu

réwniarki. Grubd¢ roztozonej warstwy mieszanki powinnabiaka, aby po jej zagzczeniu osignieto
grubas¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na paditalepszonym) od 8 do 12 cm,

b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na padigruntowym lub warstwie odszapcej) od
10 do 16 cm.

Mieszanka po rozi@niu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego.
Zagrszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powiraepocz¢ sig od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sii w kierunku jej osi. Zagszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku rgleozpocaé¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podhwznymi czéciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi. Zag;szczenie nalgy
kontynuowd do osagnigcia wskenika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy niejest
okreslony, do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegazr,98 zagszczenia maksymalnego,
okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodni®NzB204481 [1] i BN-77/8931-12 [6].
Wilgotnas¢é mieszankizwirowej w czasie zaggzczania powinna ldyréwna wilgotndci

optymalnej. W przypadku gdy wilgotiédmieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotngci
optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposob zaakceptowany przezyniera, a w przypadku gdy jest
nizsza o wgcej niz 2% - zwikzy¢ okreslona iloscia wody. Wilgotng¢ mazna bada dowolrn metody
(zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa (grysova) wykonuje si dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna

by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzejy

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej (grysowej)

Nawierzchniagzwirowa po oddaniu do eksploatacji powinn& Ipyeleggnowana. W pierwszych
dniach po wykonaniu nawierzchni nayedba, aby byta ona stale wilgotna, zrasgajs wody ze
zbiornikbéw przewanych.

Nawierzchnia powinna léyréwnomiernie zajidzana (dogszczana) przez samochody na caitej jej
szerokdci, w okresie 2 tygodni, w zwkku z czym zaleca sprzektadanie ruchu naxde pasy przez
odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajice st wklesniecia po okresie piefnaciji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pompaskardéw. Wczesne wyréwnanie widie¢ zapobiega powstawaniu
wybojéw. Jeeli mimo tych zabiegdw twoszsie wyboje, uszkodzone miejsca nalevycia¢ pionowo i
usuryé, dosypa swiezej mieszankiwirowej, wyprofilowa: i zagsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym
ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych
do produkcji mieszankiwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej (grysowej)
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
. . . co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukgw
1 | Uksztattowanie osi w planie poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe co100m
3 | Réwnd¢ podhizna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | ROwnd¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktgch
5 | Spadki poprzeczne gtownych tukéw poziomych
6 | Szerokéc¢ 10 pomiaréw na 1 km
7 | Grubag¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zag:szczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
Os nawierzchni w planie nie nae byt przesungta w stosunku do osi projektowanej eegj niz £ 5 cm.
6.3.3. Rzdne wysokdciowe

Odchylenia rgdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno by
wieksze nk +1 cmi -3 cm.

6.3.4. R6wndé¢ nawierzchni

Nieréwndci podtuzne nawierzchni naly mierzy tata 4-metrova, zgodnie z normBN-68/8931-
04 [5]. Nierbwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierowndci nawierzchni nie powinny
przekracza 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tuk@mliinny by zgodne z dokumentagcj
projektows z toleranci + 0,5%.

6.3.6. Szeroké¢ nawierzchni
Szerokd¢ nawierzchni nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7. Grubaé¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie siexi
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrejpcci nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najyeprzeprowadzéana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i paréniu zgodnéci wykonanych elementéw
odwodnienia z dokumentagcprojektova.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od spadkow projektowanych nigipao by wieksze nk + 0,1%, przy zachowaniu
zgodndci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wéd.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nalebada co najmniej dwa razy dziennie, z type, maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadeg na jedno badanie powinna wyrio800 m.
Kontrolg zag;szczenia nawierzchni mpa wykonywa dowolra metod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova jest m2(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmirowej.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektovs, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2

nawierzchnizwirowej (grysowej) obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie rohot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wppdodtaza gruntowego lub warstwy
odsiczapcej,

- dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszarikiirowej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zag:szczenie poszczegolnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzniej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek fgrun

2. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamano@awierzchni

drogowych.$wir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealn nawierzchni

drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie ivska piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$naawierzchni planografem i tat
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkiéka zagszczenia gruntu.
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SST D - 06.03.08CINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigiRosielnej

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych zecinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zamnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - & korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, putlev SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do uzupetnienia poboczy nalewykorzysté materiat pochodgy z frezowania istniggej jezdni w ramach zawartego
kontraktu.

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy pobagmptowych. Grunty naky klasyfikowa zgodnie z
normg PN-B-02480 [1]. Przy budowie nawierzchni gruntowajezy kierowa sie zasad wykorzystania
w maksymalnym stopniu gruntu zalega@go w poditau. Rozpoznanie gruntu naleprzeprowadzi na podstawie
bada makroskopowych okétonych w normie PN-B-04452 [2]; badania uziarniewizdtug normy PN-B-04481 [3]
lub PN-B-06714-15 [5]. Podziat gruntéw pod wadgm wysadzinow&zi podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wedem wysadzinow4zi

Wymagania
Grunty Grunty
Lp. Wiasciwosci niewysadzin G“”?W wysadzinow
watpliwe
owe e
1 | Wskanik nosnosci wedtug BN- W, 0d 5
70/8931-05 [17], %, (W) Wia>10 |5 10 W <5
2 | Wsk&nik piaskowy (WP) wedlug BN- WP od 25
64/8931-01 [13] WP>35 do3s | WP<25

3 | Zawartd¢ czastek pontej 0,063 mm

wedtug PN-B-06714-15 [5], % ponizej 20 | 0d 20 do 3¢ powi] 30

4 | Zawartd¢ czastek pontej 0,02 mm

wedtug PN-B-04481 [3], % ponizej 3 od 3do 10| powgj 10
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5 | Kapilarng¢ bierna wedtug PN-B-0449B Hw od 1,0

[4] m Hw < 1,0 do13 Hip > 1,3

Badaniami powinny by objete probki gruntéw pobrane co najmniej nabgikas¢ strefy przemarzania (od 0,8
do 1,4 m od poziomu terenu).

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej SST powinien wykazaig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
— rowniarek z transporterenicjnarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wogd

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnychsrodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadi od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie ze spadkiem
poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczesania poboczy naky wywiez¢ na odkiad. Miejsce odktadu nale
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotngci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosb najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgorfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkéw (wgiien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupetnt materialem o
wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanechzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagbnie utazy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych . Wilgotitooptymalr i maksymall gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek riglekresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zag;szczenie utgonej warstwy materiatu uzupetnigpgo naley prowadzé od kravwgdzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spit do zagszczania musi liyzaakceptowany przeziyniera. Zagszczona
powierzchnia powinna léyrowna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadésladéw po przeciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmélzZB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny skfad mieszanki .

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badlda pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidp 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé badan
Minimalna liczba badan na dziennej

Lp. Wyszczegolnienie bada dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki

Wilgotnaé¢ optymalna mieszanki

O 2 probki
uzupetniajcej

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym

poboczu 2 prébki

4 | Wska&nik zag;szczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardéw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardsecinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna cestotliwosé pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Rowndc¢ podiwzna co50m

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektova, Z tolerangjt 1%.
6.4.2.R6éwnai¢ poboczy

Nieréwndaci podtwzne naley mierzy tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny praeit pod tat
nie maze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkfad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
— roziozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalaoty ziemne.
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SST D - 08.01.01 KRAVEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtécznej (SST) s wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwizanych z ustawieniem kraanikdw betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyaktadokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rewaloryzacji zabytkowego parku w JagigirRosielnej

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z ustawieniem
kraweznikow betonowych o wymiarach 20*30 cm na fawie betwej z oporem zgodnie z DokumentaBjrojektovg —
plan sytuacyjny i przekroje normalne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe o@rzsiace chodniki dla pieszych, pasy dai,
wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pKt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™L.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotysze materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymas
— krawezniki betonowe 20*30 cm,
— piasek na podsypgk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— beton do wykonania tawy pod krasniki.

2.3. Krawezniki betonowe

Krawezniki betonowe mog mie¢ nas¢pujace cechy charakterystyczne:

— kraweznik maze by produkowany:

— zjednego rodzaju betonu,

- z r&nych betonéw zastosowanych w warstwie konstruk¢yjmez w warstwiescieralnej (ktéra na calej
powierzchni deklarowanej przez producenta jako paxghnia widoczna powinna ndieninimalre grubcé¢ 4 mm),

— skadsne krawedzie kraveznika powyej 2 mm powinny by okreslone jako fazowane, z wymiarami deklarowanymi
przez producenta,

- powierzchnia krawznika maze by obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obréhemicznej,

— plaszczyzny czolowe kranikow mog by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatudgj uktadanie lub
ryglowanie,

— krawezniki tukowe mog by¢ wykonane jako wypukte lub widte,

— wymiary produkowanych kragznikéw okrela PN-EN 1340, zaw dokumentacji projektowej powinny &ypodane

wymiary kraweznikdw zastosowanych na danym obiekcie.

Krawgzniki betonowe powinny spetnianasgpujace wymagania:
— klasa betonu nie aéza nk C25/30 wg PN-EN 206-1,
— naskkliwos¢ — klasa 2
- mrozoodporn& — klasa 3,
- wytrzymata¢ na zginanie — klasa 2
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— odpornd@¢ nascieranie — klasy 3.
Powierzchnie kraeznikbw powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu. Kraedzie elementéw powinny Iy
réwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gorf@ligiowej) powinny by jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiardw:

- dla wysokdci = 3mm,

- dla diugdgci £ 1% z doktadnécia do mm, nie mniej i4mm i nie wicej niz 10mm

— dla innych wymiaréw za wyikiem promienia:

— dla powierzchni: £3% z doktadkcia do milimetra, nie mniej ai3mm i nie wecej niz 5mm

— dla innych czsci: 5% z doktadnécia do milimetra, nie mniej asi3mm i nie weécej niz 10mm

- dopuszczalna odchytka ptagkd i prostoliniowaci dla powierzchni okrdanych jako ptaskie i kraydzi
okreslonych jako proste, badana na discjgpomiarowej 800mm - 4mm.

Krawezniki powinny by sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przest, na podtau wyrGwnanym i
odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przekiddeka paletach transportowych.

2.4. Materialy na podsyple i do zapraw
Piasek na podsyplkcementowo-piaskoavi do zaprawy cementowo-piaskowej powinien spétmgmagania
okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla piasku naturalnego na yjudscementowo-piaskomi do zaprawy
cementowo-piaskowej

Lp. Wyszczegolnienie wigiwosci Wymagania
1 | Zawartd¢ ziaren mniejszych »i0,075 mm, %
(m/m), nie wecej niz: 1
2 Zawqrté§ ngdziarna powsej 2 mm* % (m/m), 15
nie wigcej N
Wskanik piaskowy, %, wgkszy ni: 75
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %(m/m), nie
wiecej niz 0,1
5 | Zawartd¢ zanieczyszcaeorganicznych, barwa nie ciemniejsza
niz wzorcowa
6 | Zawartd¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na 02

S03, % (m/m), nie wcej niz
* Nie dopuszcza siw nadziarnie ziaren wkszych od 4 mm.

Cement na podsyplcementowo-piaskomi do zaprawy cementowo-piaskowej powinierd sgmentem
powszechnegoaytku klasy nie mniejszej i,32,5”, odpowiadacy wymaganiom PN-EN 197-1.
Woda powinna odpowiadavymaganiom PN-EN 1008.

2.5. Materialy na tawy
Do wykonania faw pod kragzniki nalezy stosowa tawy betonowej - beton klasy B-20 wg PN-EN 206-1.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénag pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
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Krawezniki betonowe uklada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigm gsszkodzeniami w czasie transportu, a
goérna warstwa nie powinna wystaty@ozasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatldudczas transportu kruszywa powinny lmabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpgta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzeglinieniem w szerokei dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

tawa betonowa posadowionadzie na warstwie konstrukcyjnej nawierzchni (podiwd) lub na ulepszonym
podiazu. Dla ewentualnego wyréwnania pozionaley stosowé podsyplk wyrownujaca z piasku. Grub& podsypki
bedzie zmienna, dostosowana do wys@i@osadowienia kragznika zgodnie z dokumentacprojektows. Podsypk
nalezy zag$ci¢ do 1s20,97.
tawe betonow z oporem natey wykona w szalowaniu. Wymiary tawy betonowej powinny¢ébglostosowane do
prefabrykatu krawznika. W miejscach, gdzie przewiduje sitozenie scieku przykrawdziowego z klinkieru wymiary
tawy betonowej zostarposzerzone o szeraddozgodnie z dokumentacprojektovs.
Beton roZcielony w szalowaniu powinien byvyréwnywany warstwami.
Co 50 m nalgy wykona szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmas, zalewow wg pkt 2.6.
tawa betonowa nie nie by wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza spadhaizej 2°C oraz wtedy, gdy
podiaze jest zamarzeie i podczas opaddéw deszczu. Natychmiast po temia mieszanki naly przystpi¢ do jej
zag:szczania. Operacja ta powinna zato/ sie po uptywie dwdch godzin od chwili dodania wody dochej
mieszanki. Bezpwednio po zagszczeniu beton natg zabezpieczy przed wyparowaniem wody. Pighacg nalery
rozpoca¢ przed uptywem 90 min. Poprzez kilkakrotne 2zailie wod w ciagu dnia w czasie,
co najmniej 3 dni do 7 dni w czasie suchej pogody.

5.4.1.Zasady ustawiania kraygnikow

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentagii
projektowej, a w przypadku braku takich ustgbt@winno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach aikpwych (np.
ze wzgkdu na ,wyrobienie$cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgkiszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnabpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsia podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grub&i 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 Wypehianie spoin
Spoiny krawgznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Nie przewiduje siwypetniania spoin.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0limit’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
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— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexaj wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ewentualne badania materiatdw wykonane przstageow itp.),
— sprawdzt cechy zewetrzne gotowych materiatéw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenia kragznikéw nalery dokona& zgodnie z PN-EN 1340. W razie wygienia watpliwosci Inzynier
moze zmient sposéb pobierania prébek lub poszérzgkres badakraweznikéw.
6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materialéw stosowanych prigwianiu kraveznikbw betonowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okrellone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni taw z dokumentggjojektova.
Profil podtwny gérnej powierzchni tawy powinien byggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach naz#@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokdéci + 10% wysokéci projektowane;j,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane;.
c) Réwna¢ goérnej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzag gprzez przytéenie w dwoch punktach, na ide 100 m fawy,
trzymetrowej laty.
Przeéwit pomigdzy gorry powierzchm tawy i przytazom tata nie mae przekraczal cm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdderunku nie mge przekracza+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wysia: 1 cm na kade 100
m ustawionego kraginika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyamywznika od niwelety projektowanej, ktére wyndasil cm
na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) réwnas¢ gornej powierzchni kraggnikow, sprawdzane przez przyenie w dwéch punktach na 4de 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gérra powierzchn kraweznika i przytazom tata nie
moze przekraczal cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-0000W@/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumentacjprojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tagy
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- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie szalunku,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie krawznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,

- zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie bafla pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 197-1 Cement. €2 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodicd

dotyczice cementu powszechnegoytku

2 PN-EN 206-1 Beton. G&¢ 1: Wymagania, wiiwosci, produkcja i
zgodna¢

3 PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu - Specyfikaskaerania probek,
badanie i ocena przydatitd wody zarobowej do betonu, w
tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

4 PN-EN 1340 Krawzniki betonowe. Wymagania i metody bada

5 PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@BnEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982
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SST D - 08.03.01 OBRZEA EKO-BORD UNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zezanych z ustawieniem obrzzEKO-BORD UNI

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoviak@m dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rewaloryzacji zabytkowego lpaw Jasienicy Rosielnej

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyegasad prowadzenia robét aganych z ustawieniem
obrzeza EKO-BORD UNI

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza EKO-BORD UNI — wykonane w calol z surowcow wtérnych rozgranicaag jednostronnie lub
dwustronnie ¢igi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaoudnikaciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagan@oine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™L.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Obrzeza EKO-BORD UNI

2.2.1.Typ obrzey
Zastosowanie majby¢ obrzeza o EKO-BORD UNIlub réwnowae
2.2.2.Wymiary betonowych obrzg EKO-BORD UNI

Tablica 1. Wymiary obrzg

Rodzaj Wymiary obrzegy, mm
Obrzea 1 b h
EKO-BORD 1000 80 45
UNI

2.2.3.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obyze

Rodzaj Odchyitki wymiarow obezy, mm
Obrzea 1 b h
EKO-BORD |  45mm +2mm +2mm
UNI
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2.2.4.Skfadowanie

Obrzeéza EKO-BORD UNI mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach co najmniej: grub® 2,5 cm, szerokg 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokécé
obrzea.

2.3. Kotwy mocujgce
Do mocowania obrz&a EKO-BORD UNI zaleca siuzycie od 3-5 gwadzi na 1 mb.
2.3.1Rodzaje gweadzi

Gwaézdz z tworzywa g16mm, di. 250mm lub gi#ei metalowy @8mm, df. 300mm
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfurzpomochniczego:
— miotek
— obagzki

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport obrzezy

Obrzeia EKO-BORD UNI mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu
Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Ustawienie betonowych obrzey

Obrzeia EKO-BORD UNI 4czymy ze solpza pomog prostych i wygodnych ztzy.
Przez nacicie dolnej po6tki eko-bord'u uzyskujemy atiovo$¢ tworzenia nieprostolinijnych brzegéw
nawierzchni. Kacows faza zabudowy obrzey eko-bord jest zasypanie grysem, «ip., tak aby byly
one niewidoczne.W przypadku moatieobrzey w temperaturze porej 5°C zalecamy zastosotva
przerwe dylatacyjm ok. 1,5 ~ 2,0 cm co 5 mb.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoimit’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do wykonywania Rob6t Wykonawca powinienasyzé sprawné¢ sprztu,
srodkéw transportu, zasoby sprowadzonych materialokaz inne czynniki zapewnige maliwosé
prowadzenia rob6t zgodnie z PZJ.

6.3. Badania w czasie rob6t
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca powinien mdat dorazne kontrole wszystkich

asortymentéw Robot, sktadalch si na ogoiny element.
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Kontrola obejmowa powinna zgodn& wykonywanych Robét z dokumentacija projekiow
ustaleniami zawartymi w punkcie 5 SST — ,WykonaR@b6t" oraz w zakresie rodzaju badaolerancji
wykonania Rob6ét.

Czestotliwaosé kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwaransgiych wykonanie Rob6t zgodnie
Z wymaganiami, nie rzadziej jednak mirzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Dopuszczalne odchylenia
6.4.1. Dopuszczalne odchylenia profilu pagiieigo

Dopuszczalne odchylenia profilu podhego obrzgy nie mog przekraczé+ 1 cm na kade 100 m
diugcici obrzea.
6.4.2. Dopuszczalne odchylenie linii ohtye

Dopuszczalne odchylenie linii obraeod projektowanego kierunku nie g@wynosé wigcej niz = 2
cm na kade 100 m dtugéri obrzea.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-000000/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.000@nagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera/Kierownika Projektu, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly

wyniki pozytywne.
8.2. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powinien naéuje w terminie
zaakceptowanym przezdyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiw@ostpu prac.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- ustawienie obrza,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 http://www.ekobord.pl/

75



